ANGETRIEBEN VON INNOVATION, geleitet von Erfahrung

Technische Datenblatt

Frequenzumrichter MFR 3 MM

Aufbau-Frequenzumrichter fur stufenlose Drehzahlregelung von 3ph AC Motoren

Allgemeine Informationen

- stufenlose Regelung von 3ph AC Motoren

- Netzspannung umschaltbar 115V AC

- Montage direkt auf dem Motor

- Schutzarten bis zu IP66 mdglich

- 6 Betriebsarten einstellbar

- hochwertiges Aluminium-Druckguss
Gehduse
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ANGETRIEBEN VON INNOVATION, geleitet von Erfahrung

Technische Daten

Betriebsarten (DIP-Schalter wahlbar)

*  normal

*  Pumpen

+ Hochfrequenz
* Lange Rampe
*  Motorpoti

+ 200 Hz

Steuerung und Signale

Steuersignale
Eingangswiderstand

Freigabe/Drehrichtung
Motortemperaturiiberwachung

Betriebsmeldung (Inverter OK)

www.ps-antriebstechnik.de

Version 2

Netzspannung 230 V AC (umschaltbar auf 115V AC bei 75 %
Leistung)

Netzfrequenz 50-60 Hz

Netzspannungstoleranz +15%

Empfohlene Absicherung 16 A trage

Max. Motorleistung 1500 W

Max. Motorstrom (bei 30 °C) >12 A eff (8 A bei 80°C)

Motor-Nennspannung 3x230VAC

Betriebstemperaturbereich 0-80 °C (GehauseaulRenseite)

Abmessungen (LxBxT) 155 x 205 x 80 mm

Gewicht ca. 1,5kg

Frequenzbereiche und Rampe

Betriebsart | Frequenzbereich \ Rampe kurz | Rampe lang

Normalbetrieb 0-150 Hz 0,1-15s 4-300s

Pumpenbetrieb 0-55 Hz 7s —

Hochfrequenzbetrieb | bis 595 Hz 0,2-15s 1,5-250's

200-Hz-Betrieb 200 Hz 1s —

0-10V, 0-20 mA, 4-20 mA, Potentiometer
>500 kQ (bei 0-10V), 470 Q (bei
Stromsignalen)

Kontakt, Transistor oder +24 V

Uber Thermistor oder SchlieRkontakt (1040
Ohm)

NPN-Open-Collector, max. 27 V/ 100 mA
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